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Programacion do cédigo en MakeCode

Pasos para a programacion do codigo en MakeCode:

« E necesario descargar as extensiéns planet X e Nezha.

Entrar en MakeCode.
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Unha vez dentro da web de MakeCode, facemos clic en Microbit,
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Imos comezar un novo proxecto. Recorda ponerlle nome ao proxecto.
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* E por ultimo, introducimos este cédigo.

para siempre

Set motor M2 ¥ speed to @ X (=D 3% 5 | Gl O

=i no

al iniciar

Set motor M1 ¥ speed to @ X

LED 14 * toggle to
para siempre @
fijar i * a Ultrasonic sensor J1 ¥ distance
entonces para siempre

mostrar nimero nivel de luz
Set motor M1 v speed to QLN %

Set motor M2 v speed to %

pausa (ms) QA4

Set motor M1 * speed to e 1
Set motor M2 v speed to e %
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* Para rematar, descarga o codigo na tua Microbit e comproba que o
robot explorador funciona correctamente.

Procedencia das imaxes: plataforma MakeCode, propiedade de Microsoft.
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