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RESOLUCION DE TRIANGULOS

|la medida de sus tres lados y de sus tres dngulos.

Resolver un tridngulo consiste en calcular

(&

RECTANGULOS

ara resolver trigngulos rectangulos se necesitan 2 datos v,
al menaos uno, debe ser un lado.

Calculo de la apotema de un poligono regular
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APLICACIONES

Calculo de alturas |-
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Distancia a la base: d

Calculo de altura con base accesible
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Distancia entre los dos
puntos de observacion: d

Calculo de altura con base no accesible




