Modelado 3i) Blockscad

 Modelado en entorno @ * Basado en el
de programacion de = software de codigo
blogues. -~ abierto OpensScad.

» Trabajoconosin
registro en la web.




Modelado 3i) Blockscad

nlockscad3d.com/editor/

e https://www.
* Damos nom

ore al mode

o helice (sin acento

para no tener problemas al guardar).



https://www.blockscad3d.com/editor/
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Helice
* Comenzamos modelando una pala.
* La pala mas S|mple es un prlsma

e CREAgal
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Hélice

* Centramos la pala en el gje .

E] trasladar Y Z
cubo X Y Z
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* Inclinamos la pala girando en torno al eje X.

* Tened en cuenta que buscamos imprimir sin
sopoﬂes —

. . trasladar X n Y Z ﬂ o~
cubo X % Z

e CREAgal




Helice

* Una vez que tengamos la
pala.

e Decidimos Cuanta_S__ palas contar con [[EJ desde n hasta de a m (envoltura convexa (@ )
gqueremos para el nuestro  EEISEEEY - RE - BLL )
ventilador. o ) rotar x off SR v offl 2 VERE
_ e () trastader x offl v ofiEH z ojEN)
« Anadimos una secuencia que oo X ST v oEE -

cree palas idénticas rotando
un angulo 360/nimero de
palas en torno al eje Z.

e eREAgal °
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Helice

* Creamos un cilindro para

SUJetar IaS palas' \ cilindro  radio1 a radio2 altura
o POdemOS |nCIU|r OtraS Mas | contar con—m desde n hasta de a m (envoltura convexa @ )
formas. e > M B
s ) rotar x offEZRll v olERN Z oiCEN
[ ] UnImOS IaS formaS. - (+) trasladar X n Y Y4 n

cubo xmvﬂz

« Podemos desplazar un poco
el cilindro se queremos.

@O0
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Eje del motor

* Dependiendo de la salida de nuestro motor
debemos restar a la nuestra hélice la forma del
eje.

 Recomendamos siempre medir con el calibre y
dejar un pequeno margen de tolerancia.

e CREAgal




Salida mt;tor Auriga

 Medimos lanas dimensiones de salida de él eje
de nuestro motor.

- Creamos una forma que se ajuste dejando una
pequena holgura para lana impresion.

« Esta vez lo centramos. -

e CREAgal



A
Salida motor Auriga

e Restamos esta forma a
nuestra hélice.

* Ahadimos mejoras, por _
i acer | (+) rotar X ﬂ Y ﬂ Z K3
ejemplo, un hueco para —F = oo x 3+ o 2
atornillar. - |

> = \cubo XmYZﬂ
. Hacemos a alta fesolucion y

exportamos a stl.

* Almprimir
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Salida mot_or Microbit

* Medimos las dimensiones de salida del eje de
nuestro motor.

- Creamos una forma que se ajuste dejando una
pequeia holgura para la impresion.

« Esta vez lo centramos. -

cilindro radio1 a radio2 altura

1




A
Salida motor Microbit

 Restamos esta forma a

[+] unién
la nuestra hélice. | T vasse ol o 2 o
i cilindro radio1 a radio2 m altura m
]
~d - [] :
* Anadimos mejoras . —
n Im m ' Mas | contar con [EJ desde n hasta de a m (envoltura convexa [ )

e, i hacer | (+] rotar X ﬂ Y ﬂ Z '
e Hacemosaalta T < o o * o

resolucion y éX"IOOrtamos s o o -
a stl. (oo« o 2 ol e

* Amprimir
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